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1. Zawartos$¢ zestawu

Upewnij sie ze Twdj zestaw REMOVU S1 zawiera wszytskie wymienione ponizej elementy.

Gimbal S1 x 1 UchwytS1+ Mocowanie typu ramka X 1
Pilot bezprzewodowy X 1 (do kamer GoPro HERO3, 3+, 4)

N
( Cren
Mocowanie typu obudowax 1 Drzwiczki powigkszone x 1 Mocowanie do GoPro
(do kamer GoPro HERO3, 3+, 4) HERO Session X 1
tadowarka x 1 Akumulator x 1

Odwaznik BacPac x 1 Zaslepka do korpusux 1 Pasek nadgarstkowy x 1 Usztywniana walizka x 1



2. Budowa urzadzenia

Wihacznik

Wyswietlacz OLED

Wskasnik stanu

Joystick / przycisk funkcyjny

Silnik osi TILT Silnik osi PAN (@) Przycisk parowania pilota bezprzewodowego

Blokada mocowania kamery (©) Whacznik

Zamek pokrywy akumulatora

Mocowanie do systemu GoPro



Wyswietlacz OLED

Status funkgji BacPac

Status parowania
pilota z gimbalem

Poziom akumulatora

w Tryb pracy gimbala

Mocowanie uchwytu recznego do korpusu gimbala S1

Podtaczanie uchwytu recznego:

Na korpusie oraz uchwycie urzadzenia umieszczono
biate znaczniki utatwiajace potaczenie.

Umies¢ znaczniki w jednej linii jak pokazano na rysunku
powyzej, wsurh mocowanie uchwytu do otworu

w korpusie. Przekre¢ uchwyt zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara do momentu zablokowania.

Odtaczanie uchwytu recznego:

Zwolnij blokade mocowania uchwytu i przekre¢
uchwyt w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara. Kiedy znaczniki znajda sie w jednej linii wyjmij
uchwyt z otworu w korpusie.

Wyjmowanie pilota bezprzewodowego z uchwytu recznego

Przytrzymaj pewnie uchwyt reczny. W sposob przedstawiony
na rysunku obok nacisnij pilot do momentu, az ten wysunie sie z uchwytu.



Zdejmowanie zaslepki z uchwytu recznego

Aby zdjac zaslepke z uchwytu recznego, przekrec ja w kierunku przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek zegara.

Aby zatozy¢ zaslepke na uchwyt reczny, przekrec ja w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara.

Przechowywanie kart pamieci w uchwycie gimbala

Zaslepka uchwytu recznego REMOVU S1 wyposazona zostata w podwdjne mocowanie na karty pamieci micro SD.

tadowanie akumulatoréw i pilota w dedykowanej tadowarce

Otwor do tadowania pilota bezprzewodowego

LED-owe wskazniki stanu
- Zielone $wiatto: Akumulator w petni natadowany

- Czerwone $wiatto: tadowanie akumulatora

MACINEE

Otwory na akumulatory

Port micro USB

Uwaga: Rekomendowane jest uzycie zasilacza o napigciu 5V/2A. W przypadku uzycia zasilacza o nizszym napieciu
jednoczesnie fadowany powinien by¢ tylko jeden akumulator.




3. Pierwsze kroki zREMOVU S1

- Instaluj tylko kompatybilne z gimbalem kamery. Nie wigczaj gimbala bez zamontowanej kamery.
Moze to spowodowac uszkodzenie gimbala.
- Wiacz kamere przed uruchomieniem gimbala.
Uwagal - Trzymaj gimbal nieruchomo podczas jego uruchamiania.

- Po kontakcie z pytem lub piaskiem przemyj ostroznie niewielka iloscig wody.
Nie zanurzaj gimbala pod woda.

Krok 1. Umies¢ kamere w jednym z dwéch mocowan

- Mocowanie Zwolnij zatrzask w prawym gérnym rogu ramki, wsuri kamere do obudowy. Zamknij zatrzask.
typu ramka:

- Mocowanie Umie$¢ kamere wewngtrz mocowania. Zamocuj drzwiczki obudowy poczynajac
typu obudowa:  od zawiasu na dole obudowy. Nastepnie zamknij drzwiczki obudowy.

t

Krok 2. Instalowanie mocowania kamery na gimbalu REMOVU S1

Na obudowie silnika osi TILT oraz mocowaniu kamery umieszczono biate znaczniki utatwiajace potaczenie.
Umies¢ znaczniki w jednej linii, jak pokazano na rysunku ponizej, wsuh mocowanie kamery do otworu
i przekrec je zgodnie z ruchem wskazéwek zegara do momentu zablokowania.

Mocowanie typu ramka Mocowanie typu obudowa



Step 3. Instalowanie akumulatoréw w gimbalu

Przesun przycisk zamka zabezpieczajacego w pozycje ,Open” i otworz pokrywe akumulatora. Wtéz akumulator
do gniazda i zamknij pokrywe. Przesun przycisk zamka zabezpieczajacego w pozycje ,Close”.

Step 4. Wiyczanie i wytaczanie urzadzenia

@ Nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania przez 1 sekunde,
aby wiaczy¢ lub wytaczyc¢ urzadzenie.



4. Tryby pracy gimbala

oS TILT

Przetaczanie pomiedzy trybami pracy

Tryb panoramowania (Pan)

Ruch kamery w osiach TILT i ROLL jest zablokowany.
Kamera podaza ptynnie za ruchami operatora w osi PAN.

Tryb $ledzenia (Follow)

Kamera podaza ptynnie za ruchami operatora w osiach
TILT i PAN. Ruch kamery w osi ROLL jest zablokowany.

Tryb blokady (Lock)

Kamera utrzymuje staty kierunek.
Ruch we wszystkich osiach jest zablokowany.

- Tryby pracy gimbala mozna przefaczac za pomoca przycisku trybu.

Tryby zmieniaja si¢ w nastepujacej kolejnosci: Tryb panoramowania X Tryb $ledzenia K Tryb blokady



Instalacja kamery z dodatkowym akcesorium typu BacPac

Funkcja BacPac zaprojektowana zostata dla uzytkownikéw korzystajacych z dodatkowego akcesorium
typu BacPac takiego jak monitor lub akumulator.

1. Po podtaczeniu akcesorium typu BacPac, umies¢ kamere GoPro wewnatrz mocowania typu obudowa.
Do jej zamkniecia uzyj drzwiczek powiekszonych.

2. W celu poprawy dziatania urzadzenia, zamontuj obcigznik na obudowie silnika osi TILT.

Wskazowka: Uzywanie kamery zzamontowanym akcesorium typu BacPac bez obcigznika ma wptyw na dtugosc
pracy gimbala.
Przed wigczeniem gimbala upewnij sie, ze obciaznik zostat poprawnie zamontowany na urzadzeniu.

3. Nacisnij i przytrzymaj przycisk trybu przez trzy sekundy, aby aktywowac funkcje BacPac.



5. Uzywanie pilota bezprzewodowego

Budowa pilota

Joystick / przycisk trybu
- Przycisnij i przytrzymaj joystick przez trzy sekundy, aby sparowac pilot bezprzewodowy z gimbalem.
- Nacisnij krétko joystick, aby zmieni¢ tryb pracy gimbala.
- W trybie panoramowania gimbal moze by¢ sterowany za pomocg joysticka w goére i w dét.
W trybie sledzenia gimbal moze by¢ sterowany za pomocg joysticka w gore i w dét.
W trybie blokady gimbal moze by¢ sterowany za pomoca joysticka w gére, w dét, w lewo i w prawo.

Wskaznik stanu
-tadowanie - czerwone $wiatto

- W petni natadowany - zielone swiatto

\J - Stan czuwania - zielone migajace Swiatto
Wiacznik

- Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez jedna sekunde aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ pilot.

Parowanie
1. Zainstaluj kamere na gimbalu.
2. Uruchom stabilizator.

3. Po uruchomieniu gimbala, nacisnij i przytrzymaj przycisk parowania przez trzy sekundy.
Na wyswietlaczu gimbala pojawi sie symbol parowania urzqdzenia@.

4. Uruchom pilot bezprzeowodowy.
5. Po uruchomieniu pilota, nacisnij i przytrzymaj joystick przez trzy sekundy.
Na wyswietlaczu pilota pojawi sie symbol parowania urzqdzenia@.

6. Sparowane urzadzenia wyswietlaja na ekranie OLED symbol @ W przypadku zerwania potaczenia symbol
znika.

Wskazéwka: Parowanie gimbala z pilotem nalezy wykonac tylko podczas pierwszego uruchomienia,
lub po zerwaniu potaczenia. Urzadzenia zapisza ustawienia i taczy¢ sie bedg automatycznie.




6. Kalibracja gimbala

Urzadzenie nalezy podda¢ kalibracji, jezeli zainstalowana kamera nie utrzymuje poziomu,
lub osie TILT i ROLL nie sg poprawnie zbalansowane.

1. Odkre¢ mocowanie systemu GoPro z korpusu gimbala.

2. Umies¢ kamere w mocowaniu typu ramka i zainstaluj ja na gimbalu.

3. Umies¢ gimbal na réwnej, poziomej powierzchni, jak pokazano na rysunku obok.

4. - Przytrzymaj kamere oraz korpus urzadzenia na swoim miejscu, jak pokazano
na rysunku obok.

- Uruchom stabilizator.
- Nacisnij i przytrzymaj przez trzy sekundy przyciski @ i @ (jednoczesnie).

5. Na wyswietlaczu OLED pojawi sie napis "User Calibration" oznaczajacy,
ze gimbal znajduje sie w trybie kalibracji. Kalibracja urzadznia trwa pie¢
sekund. W tym czasie nie nalezy poruszac urzadzeniem.



7. Tryb inwersji

W trybie panoramowania:

W trybie panoramowania osie TILT i ROLL
sg zablokowowane, dlatego po obréceniu
gimbala ,do géry nogami” kamera bedzie
skierowana na silnik osi ROLL.

Ustaw recznie kamere we wtasciwym potozeniu.

W trybie $ledzenia:

V0N

W trybie $ledzenia gimbal automatycznie dostosuje
potozenie kamery po obréceniu gimbala do trybu
inwersji.




8. Aktualizacja oprogramowania

Informacje o przebiegu aktualizacji oraz najnowsze oprogramowanie do gimbala znajduje sie na stronie producenta:
www.removu.com/s1_firmware oraz na stronie: http://www.removu.com.pl/informacje-dla-klientow/oprogramowanie

9. Specyfikacja techniczna

Gimbal

Napiecie (DC) 6,4V ~ 8,4V

Waga 3809 (bez baterii i mocowar)
Zakres obrotu osi TILT 292°

Zakres obrotu osi ROLL 90°

Zakres obrotu osi PAN 292°

Czas pracy (w temp. 25°C)

3h ~ 6h (na jednym akumulatorze)

Akumulator 74V / 800mAh
Czas fadowania akumulatora  2,5h (5V/2A)
Temperatura pracy -20°C ~ 45°C

Pilot bezprzewodowy
Czas pracy (wtemp.25°C)

10h (na jednym akumulatorze)

Zasieg 10m
Akumulator 3,7V/200mAh
Czas tadowania akumulatora  2,5h (5V/2A)
Temperatura pracy -20°C ~ 45°C




10. Warunki gwarancji

Okres gwarancji obejmuje 12 miesiecy poczawszy od dnia zakupu towaru.

Niniejsza gwarancja na zakupiony towar nie wytacza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien
kupujacego wynikajacych z tytutu rekojmi.

W ramach gwarancji zapewnia sie bezptatne usuniecie usterek wynikajacych z wad materiatowych
oraz btedéw produkcyjnych.

Gwarancja obejmuje wszystkie elementy dostarczonego sprzetu wraz z wyposazeniem, z wytaczeniem
materiatéow eksploatacyjnych podlegajacych zuzyciu podczas normalnej eksploatacji (w szczegdlnosci:
baterii, akumulatoréw, palnikéw lamp btyskowych, zaréwek, bezpiecznikéw).

Gwarant dokona naprawy w mozliwie najkrétszym terminie. Z reguty nie dtuzszym niz 21 dni roboczych
od daty dostarczenia przedmiotu reklamacji do autoryzowanego serwisu. W przypadku ograniczonej
dostepnosci czesci zamiennych koniecznych do naprawy czas realizacji ustugi moze ulec wydtuzeniu.
Warunkiem dokonania naprawy w ramach gwarancji jest dostarczenie do serwisu lub na adres sklepu,
w ktérym dokonano zakupu: reklamowanego produktu, poprawnie wypetnionej karty gwarancyjnej

(w szczegodlnosci z odnotowang data sprzedazy i opatrzong pieczecia sprzedawcy), dowodu zakupu
(paragon lub faktura VAT).

Nie udziela sie gwarancji na uzytkowanie sprzetu w sposéb i w warunkach niezgodnych z jego
przeznaczeniem. Gwarancja nie sg objete usterki spowodowane: uszkodzeniem mechanicznym

(np. zalanie, rozbicie, zapiaszczenie, uzycie nadmiernej sity) oraz niewtasciwg konserwacja

i przechowywaniem. Gwarancja traci swg waznos¢ w przypadku stwierdzenia samowolnych przerébek,
usuniecia (réwniez dostarczenia nieczytelnych, znieksztatconych lub takich, ktére wskazuja na préby
modyfikacji) numerdw seryjnych, ingerencji oséb nieupowaznionych do wykonywania napraw;
gwarancja traci swa waznos¢ réwniez w przypadku usterek i zniszczer spowodowanych uzytkowaniem
Removu S1 wraz z akcesoriami nie dostarczonymi lub nie zatwierdzonymi przez producenta

(np. uzywanie innej tadowarki niz ta dotagczona do zestawu S1) oraz usterek i zniszczer spowodowanych
czynnikami zewnetrznymi, takimi jak pozary, powodzie, huragany, trzesienia ziemi itp.

Zalecane jest dostarczenie produktu w oryginalnym opakowaniu wraz z kompletem akcesoriow.

W przypadku braku oryginalnego opakowania wymagane jest nalezyte zabezpieczenie produktu

na czas transportu.

Zalecane jest dostarczenie mozliwie petnego opisu reklamowanej usterki.

W przypadku maksymalnie trzech napraw gwarancyjnych tego samego urzadzenia/podzespotu,
Wykonawca bedzie zobowiazany do wymiany naprawianego urzadzenia/podzespotu na nowy, wolny
od wad. W przypadku braku mozliwosci wymiany reklamowanego towaru na wolny od wad
reklamujgcemu przystuguje prawo zwrotu zaptaconej kwoty ustalonej wg dowodu zakupu.

Naprawa gwarancyjna nie uruchamia nowego zobowiazania gwarancyjnego. Okres gwarancji wygasa
wraz z wygasnieciem pierwotnej umowy gwarancyjnej na cate urzadzenie.

Gwarant nie ponosi odpowiedzialnosci za strate potencjalnych zyskéw wynikta w trakcie dokonywania
naprawy reklamowanego towaru. Nie moze by¢ to powodem roszczen skierowanych do gwaranta.



